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Reinigungswagen 

Die vorliegende Erf indung betrifft einen Reinigungswagen, 
mit einer Basis, mindestens drei seitlich oder unter der 
Basis angeordneten Radern sowie einem iiber der Basis 
angeordneten Aufbau zur Aufnahme von Reinigungsutensilien 
sowie einer Handhabe , 

Reinigungswagen dieser Art sind in den verschiedensten 
Ausf uhrungsf ormen seit langem bekannt . Die Basis, welche 
in der Regel als tragende Plattform oder Rahmenanordnung 
ausgebildet ist, kann dabei aus einer Kunststoff- oder 
Metallplatte oder einer Metallrohrkonstruktionen 
bestehen. 

Der Aufbau zur Aufnahme der Reinigungsutensilien wird 
meist von einer Saulenkonstruktion oder einer 
Gestellanordnung aus Strahlrohr gebildet, die in 
Abhangigkeit des Einsatzzweckes variabel gestaltet und 
haufig nach einer Art Baukastensystem zusammengesetzt 
werden kann. 

Insbesondere im Biiro- oder Krankenhausbetrieb ist es 
erf orderlich, neben den Reinigungsutensilien auch grofiere 
Flussigkeitsbehalter, wie Eimer oder Troge mit 
Reinigungswasser oder Pressen fur Wischmopgerate auf dem 
Reinigungswagen mitzufiihren. In dieser Weise ausgerustete 
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Reinigungswagen sind relativ schwer und miissen 
insbesondere im Krankenhausbetrieb auch iiber langere 
Strecken bewegt werden. Dies erfordert einen nicht 
unerheblichen Krafteinsatz und fiihrt zu 

Ermiidungserscheinungen fur die Reinigungskraf t * wodurch 
fur die Reinigungsarbeiten ein erhohter Zeitaufwand 
vorgesehen werden muss. 

Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es daher einen 
Reinigungswagen zu schaffen, der selbst bei schwerer 
Beladung kraf tesparend und ermudungsf rei zu bewegen und 
dabei einfach aufgebaut ist. 

Diese Aufgabe wird erf indungsgemaS dadurch gelost, dass 
auf der Unterseite der Basis mindestens ein Elektromotor 
tnit jeweils in Wirkverbindung stehendem Getriebe 
angeordnet ist, das auf -mindestens eines der Rader wirkt . 

Transportwagen zur Beforderung von Lasten, die von einem 
Elektromotor angetrieben sind, gehoren zur 
Grundausstattung von Industriebetrieben. Sie sind 
allerdings technisch sehr aufwandig und besitzen relativ 
groSvoluraige Antriebe. Derartige Konstruktionen eignen 
sich nicht zum Einsatz von Reinigungswagen, da diese 
vergleichsweise filigran gestaltet und die 
Reinigungsutensilien zur Erzielung eines ermudungsf rei en 
Einsatzes nach ergonomischen Gesichtspunkten angeordnet 
werden miissen, so dass . fur ubliche Antriebe kein Platz 1 
vorhanden ist . 

Zwar ist es fur handgefuhrte Wagen, wie Golfwagen, Kinder- 
oder Einkauf swagen bereits bekannt, Elektroantriebe 
vorzusehen (vgl . beispielsweise DE 199 09 020) . Derartige 
Elektroantriebe sind jedoch aus Platzgriinden meist in der 
Mittelachse des Antriebsrades angeordnet, d.h. als 
sogenannter „Nabenantrieb' x ausgestaltet , der wegen des 
geringen Platzbedarf es im Nabenbereich aufwandige 
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Konstruktionen und insbesondere Getriebeanordnungen 
erfordert, die relativ teuer und deshalb fur den Einsatz 
in Reinigungswagen ebenfalls nicht geeignet sind. 

Der Erfindung liegt der Gedanke zugrunde, anstelle von 
herkommlichen schweren Industrieantrieben bzw. aufwandigen 
Radnabenantrieben eine Art „Unterf lur-Konstruktion" zu 
schaffen, die den ohnehin fur die notwendige 
Bodenf reiheit des Reinigungswagens erf orderlichen Raum 
unter der Basis ausnutzt und moglichst wenig Raum im 
Bereich des uber der Basis vorgesehenen Aufbaues 
erf ordert . 

Vorteilhaft ist es, wenn au£er dem bzw. den Elektromotoren 
und den jeweils mit diesen verbundenen Getriebeanordnungen 
auch die als Energiespeicher notwendige Akkumulatoren- 
Anordnung ebenfalls auf der Unterseite der— Basis 
angebracht ist. . CTe nach Einsatzzweck und Betriebsdauer 
kann die Akkumul a t o r en - Anordnung jedoch gegebenenf alls 
auch im Bereich der Oberseite der Basis zwischen den 
Reinigungsutensilien angeordnet werden. 

Grundsatzlich kann zur Steuerung des bzw. der 
Elektromotoren jede geeignete Steuerung vorgesehen werden. 
So ist es beispielsweise moglich einen Schubsensor 
vorzusehen, der den bzw. die Elektromotoren mit Energie 
aus der Akkumul a tor en -Anordnung versorgt, sobald die 
Bedienungsperson eine Schubkraf t auf. die Handhabe oder den 
Wagen ausubt . Eine besonders einfache und kostengunstige 
Konstruktion ergibt sich jedoch, wenn die mit dem bzw. den 
Elektromotoren und der Akkumul at oren -Anordnung verbundene 
S teuer anordnung aus einer einfachen Betatigungseinrichtung 
im Bereich der Handhabe besteht, die als Steuerelement 
beispielsweise einen Schieberegler , Drehgriff , Joystick 
oder dergleichen aufweisen kann. 
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Grundsatzlich reichen fur den Fahrbetrieb eines derartigen 
Reinigungswagens drei Rander aus. Vorteilhaft ist es 
jedoch, wenn vier unter der Basis angeordnete Rader 
vorgesehen sind, von denen zwei Rader fest und zwei Rader 
als sogenannte' Lenkrader- ausgebildet sind.. 

Grundsatzlich konnen die Rader in jeder beliebigen Weise 
angeordnet sein. Vorteilhaft ist es jedoch, wenn - in 
Fahrtrichtung gesehen - die festen Rader etwa in der Mitte 
des Wagens im Bereich der Seitenrander der Basis und je 
ein bewegliches Rad jeweils mittig im Bereich des 
Vorderrandes und des Hinterrandes der Basis angeordnet 
ist . 

Eine konstruktiv besonders einfache und hinsichtlich der 
Schwerpunktlage optimale Anordnung wird erreicht, wenn die 
schweren. Element e des -Antriebes, wie der Elektromotor-,— die 
Getriebeanordnung und. die Akkumulatorenano'rdnung .etwa in 
der Mitte unter der Basis, d.h. der Plattform bzw. der 
Rahmenanordnung angeordnet sind, Je nach dem gewahlten 
System bieten sich dabei die verschiedensten Konstellation 
an. Eine besonders flache und die Bodenf reiheit nur 
geringfugig reduzierende Anordnung wird dann erreicht, 
wenn etwa in der Mitte der Basis zwei Elektromotoren 
angeordnet sind, die liber jeweils ein Getriebe mit jeweils 
einem der festen Rader in Wirkverbindung stehen. 

Es . ist .'jedoch auch mpglich, etwa in der' Mitte der Basis 
lediglich einen Elektromotor anzuordnen und diesen fiber 
ein Getriebe mit Differential mit den fest angeordnet en 
Radern zu koppeln. 

Um das Aufladen der Akkumul a toren- Anordnung nach dem 
Reinigungs- und Fahrbetrieb zu vereinf achen, ist es 
zweckmaSig, im Randbereich der Basis, d.h. der Plattform 
bzw. der Rahmenanordnung eine sogenannte „Andockleiste" 
anzuordnen. Die Bedienungsperson muss dann lediglich die 



Andockleiste in der Parkstation des Reinigungswagens mit 
einer fest an einer Wand oder dergleichen angeordneten 
Ladeleiste in Verbindung bringen, die iiber Kontakte die 
Akkumulatoren-Anordnung mit einem ortsfest angeordneten 
Ladegerat • verbindet . 

Beim Einsatz eines erf indungsgemaiSen Reinigungswagens in 
weitraumigen Gebauden, wie Flughafen, Bahnhofen oder 
Krankenhausern, betragt der Weg von der Parkstation bis 
zum Einsatzort haufig mehrere hundert Meter, in 
Sonderf alien mehrere Kilometer. 

In derartigen Fallen ist es vorteilhaft, die Basis des 
Reinigungswagens mit einer Standeinrichtung fur eine 
Bedienungsperson auszustatten. 

Grundsatzlich kann- die- Standeinrichtung in der 

verschiedensteri Weise ausgestaltet sein. So ist es 
beispielsweise moglich, die Standeinrichtung in die Basis 
zu integrieren. 

Besonders vorteilhaft ist es jedoch, die Standeinrichtung 
als an die Basis ankoppelbare Standplattform 
auszugestalten, die ihrerseits mit Radern ausgestattet 
ist . 
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Im Folgenden ist zur weiteren Erlauterung und zum besseren 
Verstandnis ein Ausfuhrungsbei spiel der Erf indung unter 
Bezugnahme auf die beigefiigten Zeichnungen naher 
beschrieben und erlautert. 



Figur 1 



Figur 2 



Figur 3 



Figur 4 



zeigt in einer perspektivischen Ansicht einen 
Reinigungswagen mit einer Basis in Form einer 
Plattform, sowie einem Aufbau zur Aufnahme von 
Reinigungsutensilien, 

zeigt die Plattform des Reinigungswagens (ohne 
Aufbau) in einer Draufsicht, wobei die 
Elemente und die Anordnung des Antriebes mit 
punktierten Linien dargestellt sind, 

zeigt eine Seitenansicht der Plattform (ohne 
Aufbau) aus einer— Bodenperspektive und 

zeigt in einer der Figur 1 entsprechenden 
perspektivischen Ansicht einen Reinigungswagen 
mit einer Standeinrichtung fur eine 
Bedienungsperson . 

Wie aus Figur 1 hervorgeht, besteht der Reinigungswagen 
aus einer Basis in Form einer Plattform 1, unter der 
Plattform 1 angeordneten Radern 2, sowie einem uber der 
Plattform. 1 angeordneten Aufbau 3, der der 

Ubersichtlichkeit halber lediglich teiiweise aufgebaut und- 
unbeladen, d.h. ohne Reinigungsutensilien dargestellt ist. 

Im vorliegenden Ausfxihrungsbeispiel ist der Aufbau 3 mit 
einer Handhabe 4 in Form eines Handgriffes ausgestattet . 

Wie insbesondere aus Figur 2 hervorgeht, besitzt der 
dargestellte Reinigungswagen insgesamt vier Rader 2, von 
denen in Fahrtrichtung F gesehen, in der Mitte des Wagens 
im Bereich der Seitenrander 5 zwei feste Rader 2 und je 



7 



ein bewegliches Rad jeweils mi t tig im Bereich des 
Vorderrandes 6 und des Hinterrandes 7 der Piatt form 1 
angeordnet ist. 

Das dargestelite- Ausf uhrungsbeispiel besitzt einen Antrieb 
mit zwei Elektromotoren 8, die jeweils liber ein Getriebe 9 
mit dem zugeordneten festen Rad 2 im Bereich der 
Seitenrander 5 in Wirkverbindung stehen. Die im Bereich 
des Vorderrandes 6 bzw. Hinterrandes 7 mit tig angeordneten 
Rader 2 sind lenkbar. 

Im vorliegenden Ausf uhrungsbeispiel ist eine aus zwei 
Akkumulatoren 10 bestehende Akkumulatorenanordnung 
ebenfalls auf der Unterseite der Piatt form 1 angeordnet. 

Die Elektromotoren 8 sind beim dargestellten 
-Ausf uhrungsbeispiel mit den Akkumulatoren 10 uber eine 
elektronische Steueranordnung (nicht dargestellt ). 
verbunden. Die Steueranordnung ist mit einer 
Betatigungseinrichtung 11 (Figur 1) verbunden, die im 
Bereich der Handhabe 4 angeordnet ist und einen Joystick 
12 aufweist, uber den die Drehzahl der beiden 
Elektromotoren jeweils unabhangig voneinander in an sich 
bekannter Weise gesteuert werden kann. 

Bei dem in Figur 4 dargestellten Ausf uhrungsbeispiel ist 
der erf indungsgemaSe Reinigungswagen mit einer 
Standeinrichtung 13 fur eine Bedienungsperson 14 
ausgestattet . 

Die Standeinrichtung 13 wird in diesem Ausf uhrungsbeispiel 
von einer Standplattf orm 15 fur die Bedienungsperson 14 
gebildet, die durch eine geeignete Kupplungseinrichtung 
(nicht dargestellt) an die Basis 1 des Reinigungswagens 
ankoppelbar ist . 
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Die Standplattform 15 ist mit separaten Radern 16 
ausgestattet, die die Hauptlast des Gewichtes der 
Bedienungsperson 14 auf den Boden abtragen. 

Die in Figur 4 dargestellte Anordnung hat den Vorteil,. 
dass der Reinigungswagen relativ und schnell einfach fur 
den jeweiligen Betrieb umgeriistet werden kann. 
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Patentanspruche 

1. Reinigungswagen; mit ein'er Basis, mindestens drei 
seitlich oder unter der Basis angeordneten Radern sowie 
einem liber der Basis angeordneten Aufbau zur Aufnahme 
von Reinigungsutensilien sowie einer Handhabe, 

dadurch gekennzeichnet, dass 

auf der Unterseite der Basis (1) mindestens ein 
Elektromotor (8) mit jeweils in Wirkverbindung 
stehendem Getriebe (9) angeordnet ist, das auf 
mindestens eines der Rader (2) wirkt. 

2. Reinigungswagen nach Anspruch 1, 
dadurch gekennzeichnet, dass 

auf der Unterseite- der Basis eine Akkumulatoren- - 

.Anordnung (10) angebracht ist,.. 

3. Reinigungswagen nach Anspruch 1, 
dadurch gekennzeichnet, dass 

ein mit dem jeweiligen Elektromotor (8) und der 
Akkumulatoren -Anordnung verbundene Steuer anordnung 
vorgesehen ist, die eine Betatigungseinrichtung (11) im 
Bereich der Handhabe (4) auf weist . 

4. Reinigungswagen nach einem oder mehreren der 
vorhergehenden Anspruche, 

dadurch gekennzeichnet, dass 

vier unter der Basis (1) angeordnete Rader (2) 
vorgesehen sind, von denen zwei Rader fest und zwei 
Rader lenkbar sind. 

5. Reinigungswagen nach Anspruch 4, 
dadurch gekennzeichnet, dass 

in Fahrtrichtung gesehen die fest en Rader (2) etwa in 
der Mitte des Wagens im Bereich der Seitenrander (5) 
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der Basis (1) und je ein bewegliches Rad (2) jeweils 
mittig im Bereich des Vorderrandes (6) und des 
Hinterrandes (7) der Basis (1) angeordnet sind. 

6. Reinigungswagen nach Anspruch 5, 
dadurch gekennzeichnet , dass 

etwa in der Mitte der Basis (1) zwei Elektromotoren (8) 
angeordnet sind, die viber jeweils ein Getriebe (9) mit 
jeweils einem der festen Rader (2) in Wirkverbindung 
stehen. 

7. Reinigungswagen nach Anspruch 5, 
dadurch gekennzeichnet, dass 

etwa in der Mitte der Basis (1) ein Elektromotor 
angeordnet ist, der iiber ein Getriebe mit Differential 
mit den fest angeordneten Radern in Wirkverbindung 
steht . " . • • "~ ~ 



8. Reinigungswagen nach Anspruch 3, 
dadurch gekennzeichnet, dass 

die Handhabe (4) einen Handgriff und die 
Betatigungseinrichtung (11) einen im Bereich des 
Handgriff es angeordneter Joystick (12) aufweist. 

9. Reinigungswagen nach einem oder mehreren der 
vorhergehenden Anspruche , 

dadurch gekennzeichnet, dass 

die Akkumulatorenanordnung mit 'einer im Randbereich der 
Basis angeordneten Andockleiste ausgestattet ist. 

10 . Reinigungswagen nach einem oder mehreren der 
vorhergehenden Anspruche , 

dadurch gekennzeichnet, dass 

die Basis (1) mit einer Standeinrichtung (13) fur eine 
Bedienungsperson (14) ausgestattet ist. 



V 
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11. Reinigungswagen nach Anspruch 10 , 
dadurch gekennzeichnet , dass 

die Standeinrichtung (13) in die Basis integriert ist. 

12 . Reinigungswagen nach Anspruch 10 , 
dadurch gekennzeichnet , dass 

die Standeinrichtung (13) als an die Basis ankoppelbare 
Standplattform (15) mit Radern (16) ausgestaltet ist. 
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Z us ammen f a s sung 

Bei einem Reinigungswagen, mit einer Basis, mindestens 
drei seitlich Oder unter der Basis angeordneten Radern 
sowie einem uber der Basis angeordneten Aufbau zur 
Aufnahme von Reinigungsutensilien sowie einer Handhabe 
wird auf der Unterseite der Basis mindesten ein 
Elektromotor mit jeweils in Wirkverbindung stehendem 
Getriebe angeordnet, das auf mindestens eines der Rader 
wirkt . 



(Fig. 2) 
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